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Кафедра «Эксплуатация судовых механических установок»                        

                 Лабораторная работа № 3

Исследование динамических характеристик САР с типовыми регуляторами

Методические указания к лабораторному практикуму по дисциплине «Основы автоматики и теория устройства технических систем» для курсантов и студентов-заочников специальности 180403 «Эксплуатация судовых силовых установок».

                  Новороссийск – 2011.

Настоящее методическое указание к лабораторному практикуму по дисциплине «Основы автоматики и теория устройства технических систем» подготовлено преподавателем Нечитайленко К.П., утверждено на заседании кафедры ЭСМУ  _ . _______  2011 года, протокол № ____.

         Рецензент :

 ______________________________________________________

1.Цели и задачи

Моделирование динамических свойств САР Построение статических характеристик при различных законах регулирования  

2.Общее задание

В качестве задания каждый курсант берет свою САР согласно курсового задания. И строит статические характеристики , выбирая настроечные параметры согласно задания преподавателя. Порядок установки и настройки отдельных элементов смотрите Лабораторная работа № 2.
Пример:
Берем следующую САР:
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               2. Выполнение работы.

     Оценить влияние параметров настройки регулятора на показатели  качества переходного процесса.  Получаем  переходный процесс не менее чем для пяти значений заданного  параметра настройки регулятора.  

Влияние величины обратной связи на время переходного процесса

	Наименование
	                                       Значения

	Обратная  связь
	10
	50
	100
	150
	20

	время переходного процесса
	120
	80
	 80
	100
	120

	Характер п.п.
	Кол.  1к 
	Мон
	Мон.
	Мон
	Мон.

	Макс. отклонение
	0.09
	0.14
	0.17
	0.17
	0.2


Из полученных данных  принимаем оптимальной величиной обратной связи 10, так как при этом минимально максимальное отклонение

Влияние времени исполнительного механизма на время переходного процесса

	Наименование
	                                       Значения

	времени сервомоторя
	400
	750
	1500
	3000
	4500

	время переходного процесса
	90
	90
	 90
	90
	80

	Характер п.п.
	Мон
	Мон
	Мон.
	Мон
	Мон.

	Макс. отклонение
	0.16
	0.16
	0.17
	0.16
	0.16


Вывод --- время сервомотора мало влияет на показатели качества переходного процесса.
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Приложение 1
ФГОУ ВПО «ГОСУДАРСТВЕННАЯ МОРСКАЯ АКАДЕМИЯ 

                       ИМЕНИ АДМИРАЛА Ф.Ф. УШАКОВА»   

Кафедра «Эксплуатация судовых механических установок»  

Дисциплина:«Основы автоматики и теория устройства  

                        технических систем» 
               Отчет по лабораторной работе № 3
«Исследование динамических характеристик САР с типовыми регуляторами»

 Выполнил: курсант группы ___  ______________________

                                                                         (Ф.И.О.)   

  Принял:  ______________________  
                              (зачтена , незачтена)   

    __________ __________     ____________________________________

           (дата)       (подпись)                          (Ф.И.О.)                      

Новороссийск – 2011.
